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| — AtribuicBes e atividades profissionais relativas a qualificacdo ou a habilitagéo
profissional, que justificam o desenvolvimento das competéncias previstas nesse
componente curricular.

Adequar sistemas convencionais a tecnologias atuais

Correlacionar sistemas de gestéo

Correlacionar técnicas de manutencao

Diagnosticar defeitos e falhas nos sistemas

Efetuar programacéo de sistemas produtivos automatizados, bem como opera-los
Elaborar projetos de sistemas produtivos

Identificar caracteristicas de operacéo e controle de processos industriais
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Il — Competéncias, Habilidades e Bases Tecnolégicas do Componente Curricular

Componente Curricular: ROBOTICA E MANUFATURA FLEXIVEL Mddulo: IV
N° Competéncias N° Habilidades N© Bases Tecnoldgicas
01 | Avaliar caracteristicas de bragos mecéanicos] 01 | Selecionar bragos robéticos quanto ao volume de] 01 |Composicdo de bragos mecanicos:

em catalogos e manuais. trabalho e a cinematica requerida. » Motores, servomotores, e motores
02 | Projetar 6rgdos terminais. Extrair do produto a ser manipulado as de passo;
03 | Selecionar bracos mecanicos paral 02 |caracteristicas do 6rgéo terminal. * Encoderes;
aplicacgéo. Identificar os tipos de bragcos presentes no « Juntas;
04 | Programar bracos mecénicos. 03 | mercado. * Elos
05 | Descrever equacdes de cinemética. Correlacionar aplicagcdes com os tipos de bragos. 02 |Tipos de Juntas:
06 | Avaliar o processo produtivo, da perspectival 04 | Identificar os tipos de programacgdo existentes no * Linear;
de sistema integrado de manufatura. mercado. * Rotagéo;
Propor solugBes para o processo produtivo} 05 | Executar programacdo de bracos mecanicos em * Torcao;
07 | utilizando manufatura flexivel. processos de automacao. * Revolvente;
Selecionar tipos de mecanismos de robds§06 |Descrever as equagbes de cinematica direta e * Esférica
industriais, adequados a cada reversa para a programacao em 03 | Volume de trabalho
08 | processo de manufatura. 07 | microcontroladores. 04 |Tipos de Garras:
Desenvolver programas para integracdo de Elaborar recomendacdes e pareceres técnicos « Angulos de Row, Pitch e Roll;
magquinas de comando numérico com robbs sobre sistema integrado de * Aplicacdes de 6rgaos terminais
09 |industriais. 08 | manufatura. 05 |Configuragcbes existentes de  bracos
Elaborar fluxograma de operacdes. mecanicos e suas caracteristicas
Utilizar aplicativos informativos especificos. 06 |Programacdo de Bracos Mecénicos:
09 |Operar e controlar instrumentos e equipamentos » Teach in Box;
10 |em processos integrados de manufatura. » Ponto a Ponto
07 | Softwares de simulacdo de programagéo
11 Variaveis de Junta
08 |Variaveis Cartesianas
09 |Cinematica direta
10 |Cinematica reversa
11 Sistema integrado de manufatura:
12 |+ Conceitos;

* Principais elementos;
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* Aplicagdes.

Célula flexivel de Manufatura
Conceitos;
13 |+ Principais elementos;

* Aplicacdes
Célula flexivel aplicada a automacgédo
14 | processos:
+ Entrada/ Saida digital;
* Exemplos de aplicagao;
* Implementagao de bragos
mecanicos as células;
* Aplicacgdes praticas
Programacéo e operacao de
15 |células de manufatura:
* Softwares e programas;
* Softwares supervisorios;

» Operagao
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Il — Procedimento Didéatico e Cronograma de Desenvolvimento

Componente Curricular: ROBOTICA E MANUFATURA FLEXIVEL

Modulo: IV

Habilidade

Bases Tecnoldgicas

Procedimentos Didaticos

Cronograma / Dia e Més

Elaborar recomendagdes
e pareceres técnicos
sobre sistema integrado
de manufatura

Elaborar fluxogramas de
operacoes.

- Utilizar aplicativos
informativos
especificos.

Operar e controlar
instrumentos e
equipamentos em
processos integrados de
manufatura.

Operar rob6s industriais

Conceito de sistema
integrado de manufatura.
- Célula flexivel de
manufatura.

Sistema integrado
CAD/CAMICAI

- Tipos de efetuadores:
garras e ferramentas.

- Tipos de juntas:
prismatica, revolucéo, etc.

Orientagao, posicionamento
e trajetdria.

Orientacgéo, posicionamento
e trajetoria.

Aula expositiva, data show.
Videos de aplicacdo com robds

Aula expositiva, data show e laboratério Videos de
sensores de seguranca.

Aula expositiva e Pesquisa por grupos de alunos.

Aula expositiva, data show e laboratério RMF.
Pesquisa por grupos de alunos.

Utilizac@o do Robd didatico
Utilizac&o de entradas e saidas do sistema FMS

Aula expositiva, data show e laboratério RMF.
Pesquisa por grupos de alunos.

Utilizac&o de entradas e saidas do sistema FMS.
Utilizac@o do Robd didatico.

Utilizac&o do software Robd SIM e Robolab
Utilizacdo do Robé didatico e conjunto didatico

Lego.
Programacéo de sensores em sistema LEGO.

20/07 a 29/07

01/08 a 19/08

22/08 a 02/09

05/09 a 30/09

03/10 a 21/10

31/10 a 11/11

14/11 a 25/11

28/11 a 02/12

05/12 a 15/12
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IV - Plano de Avaliacdo de Competéncias
ROBOTICA E MANUFATURA FLEXIVEL

Moédulo: IV

Competéncia

Instrumento(s) e Procedimentos
de Avaliacdo?

Critérios de Desempenho

Evidéncias de Desempenho

- Avaliar o processo produtivo, da
perspectiva de sistema integrado
de manufatura.

- Propor solugBes para o processo
produtivo utilizando manufatura
flexivel.

Avaliacdes tedricas e praticas.

Coeréncia, clareza e precisao

Resolucéo dos problemas propostos.

- Selecionar tipos de mecanismos
de robés industriais, adequados
a cada processo de manufatura.

AvaliacOes praticas.

Raciocinio Ldgico

Conhecimento dos tipos de
mecanismos dos robds.

- Otimizar orientacdes,
posicionamentos e trajetérias no
processo de manufatura.

Praticas em Laboratério.

Operacéo dos equipamentos

Capacidade para operar 0s
equipamentos especificos.

- Desenvolver programas para
integracao de maquinas de
comando numérico com robds
industriais.

Avaliacdes tedricas e praticas.

Utilizac&o de softwares especificos

Capacidade para utilizacdo dos
softwares especificos.

- Programar robé industrial.

Praticas em Laboratorio.

Raciocinio Ldgico

Capacidade para operacéo e
programacéo de robés.
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V — Plano de atividades docentes*

Componente Curricular: ROBOTICA E MANUFATURA FLEXIVEL Modulo: IV
Atendimento a alunos por Participacéo em
Projetos e A¢cbes | meio de agcBes e/ou projetos reuniées com
. : voltados a voltados a superacgao de Preparo e correcéo Preparo de Coordenador de
Atividades Previstas ~ X o . A .
reducdo da defasagens de aprendizado de avaliacdes material didatico | Curso e/ou previstas
Evasé&o Escolar ou em processo de em Calendario
Progresséo Parcial Escolar
Fevereiro X X X X
Margo X X X X
Abril X X X X
Maio X X X X X
Junho X X X
Julho X X X X

*Assinalar com X as atividades que serdo desenvolvidas no més.
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VI - Material de Apoio Didatico para Aluno (inclusive bibliografia)

Anotacdes em sala de aula
- Apostila do Professor

- Catalogos técnicos
- PAZOS, Fernando. Automacéo de Sistemas & Robética, Axcel Books, 2002.

VIl - Propostas de Integracao e/ou Interdisciplinares e/ou Atividades Extra

Visitas técnicas em industrias.

VI - Estratégias de Recuperacdo Continua (para alunos com
rendimento/dificuldades de aprendizagem)

baixo

Acompanhamento dos alunos com rendimento insatisfatorio.
Inserir em grupos pro ativos.
Solicitacao trabalhos de pesquisas (internet em sites especificos)

IX — Identificac&o:
Nome do professor: ANDERSON ANGELO BELUCO
Assinatura: Data:20/07/2016

X — Parecer do Coordenador de Curso:

componente curricular.

Nome do coordenador (a): CELSO HIROSCHI TAMASHIRO

Assinatura: Data: 10/08/2016

Data e ciéncia do Coordenador Pedagégico

Consta no Plano de Trabalho Docente o desenvolvimento das competéncias definidas para o

Xl- Replanejamento

Centro Paula Souza — CETEC - Grupo de Supervisdo Educacional / Gestdo Pedagdgica - 2016




